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 از ترانس كاهنده استفاده كنيد.  380VACاز آنجا كه شبكه  برق ايران ، سه فاز  توجه: 
ً
 است ، لذا براي اتصال درايو به برق سه فاز ايران ، بايد حتما

1-phase or 3-phase , 220VAC (-10% ~ +10%) , 50 / 60 Hz 

 برق ورودي

 

-40 ~ 50 ˚ C :   40 ~ 0 محل انبار ˚ C :  دماي محيط محل كار 

 رطوبت محيط 40~ % 08) بدون شبنم ( % محل كار :    ) بدون شبنم ( 93محل انبار :   كمي  از %

 IP20   
 كلاس حفاظت 

 SVPWM  خروج   قدرتشكل موج 

يك   هم در درايو نصب است ( -  regenerative resistor -در درايو موجود است ) مقاومت ترمز    
 ترمز الكي 

پالس ، با پالسهاي 2500يا انكودر   A, B, Z, U, V, W، با پالسهاي  incrementalپالس  2500انكودر   
 

A, B, Z نوع فيدبك 

لم ،   موقعيت / سرعت ،   گشتاور / سرعت ،   گشتاور / موقعيت   موقعيت ،   سرعت ،   گشتاور     د هاي كني 

  توسط اپتو كوپلر از درايو ايزوله هستند ( :   5تعداد  
 

  ورودي از ليست زير قابل انتخاب ميباشند ) وروديها ي ديجيتال همك

وع به كار     ( Servo - ON )فعال كردن موتور براي سرر

  ( Alarm Reset )درايو در صورت بروز خطا  ريست كردن 

  P097 --> ( CW over-travel inhibit )مراجعه كنيد  97ممانعت از چرخش موتور در جهت راست ، به تعريف پارامي  

  P097 --> ( CCW over-travel inhibit )مراجعه كنيد   97ممانعت از چرخش موتور در جهت چپ ، به تعريف پارامي  

هاي    P065-P068 --> ( CW torque limit )مراجعه كنيد  68تا  65محدود كردن گشتاور در جهت راست ، به تعريف پارامي 

هاي    P065-P068 --> ( CCW torque limit )مراجعه كنيد   68تا  65محدود كردن گشتاور در جهت چپ ، به تعريف پارامي 

   ( Command inverse )و گشتاور د سرعتمعكوس كردن جهت دستور ورودي در م

  ( Zero Speed Clamp )كمي  شود   160د سرعت اگر سرعت، از حداقل تعريف شده در  پارامي  صفر كردن سرعت موتور در م

  (  Zero Command )د سرعت و گشتاور صفر كردن مقدار دستور ورودي در م

گشتاور براي تعريف حد سرعت ، با تركيب اين د  د سرعت براي تعريف سرعت چرخش ، و در مدر م 

هاي  8وروديها ميتوان تا   ،  تعريف نمود P144تا    P137مقدار سرعت در حافظه هاي داخل  ،  پارامي 

P137-P144 --> ( internal Speed Selection 1  ,  internal Speed Selection 2  ,  internal Speed Selection 3 ) 

 لوروديهاي ديجيتا

د هاي ديگر براي تعريف  حد گشتاور ، با تركيب اين د گشتاور براي تعريف دستور ورودي ، و در مدر م 

هاي  4وروديها ميتوان تا   ،  تعريف نمود P148تا    P145مقدار گشتاور در حافظه هاي  داخل  ،  پارامي 

P145-P148 --> ( internal Torque 1  ,  internal Torque 2 ) 

ايط اضطراري    ( Emergency Stop )متوقف كردن موتور در سرر

باشد ) ،  5يا  4يا  3، اگر  P004كاري درايو با توجه به مقدار  دتغيي  م 
Switch

 
Mode
 

Control
 ) 

ز هاي مختلف درايو بصورت گروه  با توجه به مقدار    ( Gain Switch )باشد ،  2، اگر  P208تغيي  گي 

ونيك  ، با تركيب اين وروديها ميتوان تا د در م
بكس الكي  يب گي  ونيك     4موقعيت براي تعريف مقدار ضز

بكس الكي  يب گي  مقدار ضز

هاي  ،  تعريف نمود     P033تا    P029در حافظه هاي  داخل  ،  پارامي 
 

) 2,  Electronic Gear   1Electronic Gear (  

 ( CLR )باشد ،  1يا  0د موقعيت ، اگر در م  P208با توجه به مقدار صفر كردن شمارنده خطاي موقعيت  

 ( INH )د موقعيت ممانعت از حركت موتور در م 



 

 

( PC )  دها proportional-integral  به proportional در همه م
 
    تغيي  رفتار لوپ سرعت در درايو از

وع پروسه ي    دستور به سرر
"
ز به نقطه مرجع   رفي 

"
  )GOH (مراجعه كنيد  P178، به تعريف پارامي     "HOMING "يا    

تعريف نقطه ي  
"
مرجع  

"
براي درايو ، به تعريف پارامي     "REF "يا   

 
P179   مراجعه كنيد) REF(  

كت     و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.               ( 91701933تلفن   -سروتك خاورميانه تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز
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 ادامه مشخصات فتز
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  توسط اپتو ترانزيستور از درايو ايزوله   3تعداد  
 

  هستند ( : خروج   از ليست زير قابل انتخاب ميباشند ) خروجيها ي ديجيتال همك

فعال بودن موتور ، جاري بودن جريان در فازهاي موتور ، عدم وجود آلارم  
 

) RDY(   

  ( ALM )اعلام وجود آلارم يا خطا   

  كمي  از حداقل تعريف شده در  پارامي  
  ( ZSP )دها ، در همه م P160رسيدن سرعت موتور به سرعت 

ان تعريف شده در پارامي  رسيدن موقعيت موتور به محدوده اي كه  ز  از مي 
P150خطاي موقعيت ، كمي 

 
د ميباشد ، در م

له ي    )COIN (موقعيت،  در اين حال  ز به ميز
"
اتمام پروسه ي حركت  

"
د است در اين م 

 
) COIN(  

 

 

ان آن در پارامي    ز تعريف شده است  P154رسيدن سرعت موتور به محدوده اي كه مي 
 

) ASP(   

ان آن در پارامي  رسيدن    ز تعريف شده است   P157گشتاور خروج   موتور به محدوده اي كه مي 
 

) ATRQ(   

هاي  ل زمان قطع و وصل آن با توجه به پارامي  ومغناطيس  موتور ، كني  فعال كردن ترمز الكي 
 

P166  تاP168  ميباشد) BRK(  خروجيهاي ديجيتال 

اعلام  
"
در حال انجام كار بودن موتور  

"
يا  

 
) RUN(   

ان تعريف شده در پارامي   ز  از مي 
د موقعيت ، در ميباشد ، در م P152رسيدن موقعيت موتور به محدوده اي كه خطاي موقعيت ، كمي 

له ي    )NEAR (اين حال  ز به ميز
"
نزديك شدن موتور به انتهاي حركت  

"
لر د است ، در اين م  لر اصل  ميتواند كني 

را كه اطلاع آن به كني 

 مقدار پارامي   براي
ً
خروج     ( COIN )قبل از   ( NEAR )بزرگي  است ، تا  P150از  P152اجراي مرحله بعدي برنامه آماده كند. منطقا

 دهد

 

 

 

  ( TRQL )تعريف شده است   P064در پارامي     -  limit  -رسيدن گشتاور خروج   موتور به حدي ، كه روش انتخاب آن حد  

تعريف شده است  P077در پارامي    -  limit -د گشتاور ، به حدي ، كه روش انتخاب آن حد  سرعت موتور ، در مرسيدن  
 

) SPL(   

اعلام رسيدن به نقطه ي  
"
مرجع  

"
   )HOME (مراجعه كنيد   P188و   P187، به تعريف پارامي     "REF "يا   

  - differential line driver output - كه بصورت تفاضل  يا    A, B, Zخروج   پالسهاي   

 ميباشد  - open collector -كه بصورت كلكتور باز يا   Zهستند و خروج   پالس 
 نوع سيگنال خروج   

 

 

هاي     ونيك   171Pو    170Pتوسط پارامي 
بكس الكي  يب تبديل گي  ميتوان يك ضز

يب بايد كوچكي  از   باشد.  1برايخروج   انكودر تعريف كرد. اين ضز
بكس  يب تبديل گي  ضز

ونيك  انكودر
 الكي 

 

 سيگنال هاي خروج   انكودر

 درجه تغيي  داد.  90، به اندازه ي  Bرا نسبت به پالس   Aميتوان فاز پالس   173Pتوسط پارامي     

 براي تشي    ع كار مفيد است.   CNCاين قابليت در راه اندازي سيستمهاي   

تغيي  فاز پالس 

A پالس نسبت به

B 

 

 

هاي     ميتوان به ترتيب  P175و    P174توسط پارامي 
"
فاز 

"
و    

"
پهناي 

"
 Zتغيي  پهنا و فاز پالس   را تغيي  داد  Zپالس   

     -اگر ورودي بصورت تفاضل  يا ديفرانسيل   differential - باشد

     سيگنال هاي ورودي براي د موقعيتم فركانس ورودي KHz500حداكير  



 

 

ended-singleاگر ورودي بصورت تك سيمه يا 
 
 

 KHz200حداكير باشد
 دهاي مختلفكار درايو در م

pulse + direction  پالس + جهت 

 شكل موج ورودي

 پالس چپگرد + پالس راستگرد ، بطور غي  همزمان، 

 در صورت اعمال يك  از آن دو، ديگري بايد قطع باشد 

CCW pulse + CW pulse 

پالس چپگرد + پالس راستگرد ، بطور 

درجه نسبت به  90همزمان،  با اختلاف فاز 

 همديگر

A-phase & B-phase ( orthogonal ) 

 32767قابل تعريف بصورت )  
~
 1   ( / )32767 

~
( كه  1 

 200نتيجتابايد      
<
ونيك     

بكس الكي  يب گي  ضز
<
 باشد    1/ 50  

ونيك   بكس الكي  يب گي   ضز

كت     و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.               ( 91701933تلفن   -سروتك خاورميانه تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر
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  2صفحه
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01امپدانس ورودي   كيلو اهم     ( -10VDC ~ +10VDC ) ولتاژ آنالوگ ورودي 

 د سرعتم

 

هاي        تنظيم شيب راه اندازي و توقف انجام ميشود  P062و   P061توسط پارامي 

هاي   ورودي از طريق ولتاژ آنالوگ خارج   يا از طريق پارامي 

P144 تا P137   داخل   
 ورودي نوع دستور 

 

 سيگنال هاي ورودي   براي    
01امپدانس ورودي   كيلو اهم     ( -10VDC ~ +10VDC ) ولتاژ آنالوگ ورودي 

 د گشتاورم

 

  آنالوگ خارج   يا از طريق ولتاژ  P078تعريف حد سرعت با پارامي   

هاي   P144تا   P137و يا توسط پارامي 
 تنظيم حد سرعت

دهاي كار درايو در  م

 مختلف

 

هاي   ورودي از طريق ولتاژ آنالوگ خارج   يا از طريق پارامي 

P148 تا P145   داخل   
 نوع دستور ورودي

 

 

پروسه ي   
"
ز به نقطه مرجع   رفي 

"
ز هاي مختلف درايو بصورت گروه  يا     "HOMING "يا      "GAIN SWITCHING ، تغيي  گي 

ونيك  مشخص "
هاي الكي    يا براي بهبود حالت رزونانس يا  ناپايداري مكانيك  ، امكان حركت دادن موتور در متعريف فيلي 

د دست 

Jogيا با سرعت ثابت ، امكان حركت دادن موتور در م  
با امكان تغيي  سرعت ، امكان صفر كردن باياس ولتاژ آنالوگ وروديدر  Srد دست 

  م
 د سرعت و گشتاور بطور اتوماتيك و دست 

 

 

 قابليت هاي ويژه 

 

ها ، ورودي ها ، داده ها ، خروج   ها و بسياري اطلاعات مفيد از قبيل :   امكان نمايش يا مونيتورينگ بسياري از پارامي 

ونيك  ( ، موقعيت فعل  رتور ، خطاي موقعيت، 
بكس الكي  يب گي  ب شدن در ضز سرعت موتور ، تعداد پالس ورودي ) قبل و بعد از ضز

  گشتاور و 
ثانيه ي قبل ، فركانس پالس ورودي،   مقدار  10جريان خروج   موتور،  حداكير گشتاور و جريان خروج   موتور در بازه ي زمانز

و % ، وضعيت ورودي ها و خروج   هاي ديجيتال،  mv، مقدار ورودي گشتاور بر حسب  rpmو  mvورودي سرعت بر حسب 

روشن بودن   بار روي موتور ، درصد به نقطه ي صفر مرجع استاتور ، درصد وضعيت سيگنال هاي انكودر ، موقعيت رتور نسبت

 هاي فعال ، نوع آلارم  كه اتفاق افتاده كاري و گروه د، م  regenerativeمقاومت  
ز  گي 

 

 

 

 قابليت نمايش

 

 

  و 
ح زير است . با توجه به امكانات سخت افزاري و نرم افزاري درايو ، قابليت هاي حفاظت    اعلام خطاها در درايو به سرر



 

 

حفاظت و اعلام خطا در برابر :  اضافه سرعت ، اضافه ولتاژ برق ورودي ، خطاي موقعيت بيش از حد تعريف شده ، رسيدن به 

اضافه  حد نهان   كورس حركت ، خران   انكودر ، خران   ماجول قدرت ، اضافه جريان ، اضافه بار ، خطاي شمارنده داخل  انكودر ،

ز روي مقاومت   regenerativeحرارت  در موتور ، اضافه جريان لحظه اي روي مقاومت   ،  regenerative، اضافه بار ميانگي 

، خطاي سنسور جريان يا مدار مبدل   DSP، خطاهاي سخت افزاري خارج از   EEPROMاضافه بار  در ماجول قدرت ، خطاي 

A/D ، 

ل ،         UVWانكودر ، خطاي سيگنال هاي   Zاضافه گشتاور روي موتور ، خران   سيگنال كم شدن ولتاژ مدار كني 
 

انكودر يا عدم هماهنك

 انكودر  UVWآنها آنها با تعداد قطب هاي موتور ، خران   سيگنال هاي  

 

  و    اعلام    
 امكانات حفاظت 

 خطا

 پاسخ فركانس  سرعت 400Hzبزرگي  از   

 رفتار و دقت درايو
ز % 0. 30كمي  از     0~   001%  ) اگر بار بي 

 
%  0. 20تغيي  كند (  كمي  از  

ز %   نوسانات سرعت تغيي  كند (  -51+  ~ 01) اگر برق ورودي بي 

 رنج ديناميك  سرعت   ( 5000 : 1 )

كت سرو تلفن(  -تك خاورميانه تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

33910719   

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد. 
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

  3صفحه

 نحوه كد گذاري درايوهاي سرو
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كت سرو  -تك خاورميانه تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.  سازنده ، حق  33910719تلفن( 
 تغيي  مشخصات فتز

  4صفحه

 ابعاد درايوهاي سرو
AC
  2MK -OMICRONمدل  

 

 MK2-2A04 MK2-2A06 MK2-2A10 مدل درايو

W 94mm 94mm 100mm 
    پهناي 

 ابعاد نقشه بر حسب ميليمي  ميباشد. 

   
 

 



 

 

كت سروتاري    خ آخرين ويرايش :   -تك خاورميانه هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.   33910719تلفن( 
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

  5صفحه

يك  جامع براي اتصال درايو سرو 
 مدار الكي 

AC
 به برق  MK2 -OMICRONمدل  

 است.  220VACورودي، برق تكفاز يا سه فاز 

 

OMICRON - MK2 مدل 
AC

 درايو سرو 
 

 توضيحات :  

 ( لذا 220VACاست ، ) نه   380VACاز آنجا كه شبكه برق ايران سه فاز  

 بايد از ترانس كاهنده استفاده كنيد.  220VACبراي تهيه برق سه فاز 

: 1QF    كليد مينياتوري ، براي درايوMK2-2A04  10از مينياتوريA ، 

 استفاده كنيد.  16Aاز مينياتوري    MK2-2A10  ,  MK2-2A06براي درايو  و   

: FIL   )نويزگي  ورودي ) جريان آن متناسب با توان درايو انتخاب شود 
 فيلي 

: 1KM    10كنتاكتور سه فازA   با يك كنتاكت كمكN . O .   ز  ( 220VAC) ولتاژ بوبي 

: PRT   ا كننده اضافه ولتاژ ) در لحظه  VDRقطع كنتاكتور ( يا  مي 

: 1RY    24رلهVDC  2تك كنتاكت ، با قدرت قطعA  220در ولتاژVAC  ز بيشي  از  كيلو اهم(   1) مقاومت بوبي 

: D   1ديود سري    ع مثلN4148  يا معادل آن 

: DC24V   24منبع تغذيهVDC  1، با جريان خروج   حداقلA 

: ON / OFF    220برق  كليد استارت / استاپ مناسب برايVAC 



 

 

كت    و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.           33910719تلفن(  -سروتك خاورميانه تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

  6صفحه

 نمونه يك مدار ساده كار با درايو سرو        
AC
  )position mode (مد موقعيت  در   MK2 - OMICRONمدل  

 220VACبرق ورودي  

سه فاز وصل  380) به ولتاژ 

 نكنيد (

ل  
وروديهاي كني 

 digital )ديجيتال

inputs ) 

خروج   از وضعيت 

 درايو

وروديهاي پالس و 

ل  اي كني  جهتي 

 موقعيت

خروج   از سيگنال 
Z
 انكودر  

   
 پيش تنظيم

 

 تنظيم  مقدار  تعريف پارامي  
 در كارخانه

 توضيحات

Parameter Definition Setting Value Default Value Explanation 

P004 ل م  د موقعيت ميشودد كار درايو مم 0 0 د كار درايوكني 

P097 سويچهاي حد چپ و راست فعال هستند 3 0 جلوگيوي از كار درايو 

P100  تعريفDI1 1 1  وروديDI1   بعنوانSON تعريف ميشود 

P130  تعريفDO1 1 1    خروجDO1  بعنوانRDY تعريف ميشود 

هاي ديگري كه ممكن است در م       د موقعيت استفاده شوندپارامي 

P005 Kps
ز   چه راهنما مراجعه كنيد Hz 40 3000 ~ 1 گي   به دفي 

P006 Kis
ز   چه راهنما مراجعه كنيد ms 20 1000 ~ 1 گي   به دفي 

P009 Kpp
ز   چه راهنما مراجعه كنيد 40 (s/1) 1000 ~ 1 گي   به دفي 

P021 Kdp
ز   چه راهنما مراجعه كنيد 0 % 100 ~ 0 گي   به دفي 

P029   ونيك
بكس الكي  ونيك   1 32767 ~ 1 1گي 

بكس الكي  يب گي   1صورت ضز



 

 

P030   ونيك
بكس الكي  ونيك   1 32767 ~ 1 گي 

بكس الكي  يب هاي گي  ك ضز  مخرج مشي 

P035 چه راهنما مراجعه كنيد 0 2 ~ 0 پالس وروديد م  به دفي 

P036 براي معكوس كردن جهت حركت موتور 0 1 ~ 0 فاز پالس ورودي 

P038 چه راهنما مراجعه كنيد 0 31 ~ 0 فيلي  پالس ورودي  به دفي 

P039 چه راهنما مراجعه كنيد 0 1 ~ 0 د فيلي  پالس وروديم  به دفي 

P040   فيلي  
چه راهنما مراجعه كنيد ms 0 1000 ~ 0 ثابت زمانز  به دفي 

  7صفحه
به درايو  - single ended -مدار شماتيك براي ورودي پالس تك سيمه 

 : 
 به درايو :  - differential -مدار شماتيك براي ورودي پالس تفاضل   

 
 

 200kHzحداكير فركانس ورودي  

 500kHzحداكير فركانس ورودي   انتخاب كنيد :   Rمقدار مناسب براي   VCCبا توجه به ولتاژ   

( VCC=5V , R=220 ~ 330 OHM )   بهي  است براي كاهش نويز پذيري سيگنال ها ، از اين روش 

( VCC=12V , R=1 ~ 1.5 K )    .استفاده كنيد 

( VCC=24V , R=2.2 ~ 3.3 K )    
ً
 ها امكان اين روش را ندارند.  PLCمعمولا

كت سروتاري    خ   -تك خاورميانه آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.   33910719تلفن( 
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

  8صفحه

 نمونه يك مدار ساده كار با درايو سرو        
AC
د سرعت در م   MK2 -OMICRONمدل  

 
) speed mode(  



 

 

 220VACبرق ورودي  

سه فاز وصل  380) به ولتاژ 

 نكنيد (

ل  
وروديهاي كني 

 digital )ديجيتال

inputs ) 

خروج   از وضعيت 

 درايو

ورودي 

ل  اي كني  آنالوگي 

 سرعت

خروج   از سيگنالهاي 

 انكودر

پيش تنظيمدر  مقدار تنظيم   تعريف پارامي  

 كارخانه
 توضيحات

Parameter Definition Setting Value Default Value Explanation 

P004 ل م  د سرعت ميشودد كار درايو مم 0 1 د كار درايوكني 

P060  ( .شيب حركت
acc
 ) 0 ~ 30000 msec 0  به  0زمان رسيدن سرعت ازmax 

P061  ( .شيب توقف
dec
 ) 0 ~ 30000 msec 0  زمان رسيدن سرعت ازmax  0به 

P097 سويچهاي حد چپ و راست فعال هستند 3 0 جلوگيوي از كار درايو 

P100  تعريفDI1 1 1  وروديDI1   بعنوانSON تعريف ميشود 

P130  تعريفDO1 1 1    خروجDO1  بعنوانRDY تعريف ميشود 

P160 1000 ~ 0 چك سرعت صفر rpm 10  مقدار
point

 
check
 محدوده سرعت صفر 

P161 hysteresis 1000 ~ 0 مقدار rpm 5   مقدار
Hysteresis
 براي محدوده سرعت صفر  

P162 zero speed clamp 

د  م
0 ~ 1 0 zero speed clamp د  فعال كردن م

 مد آنالوگ، شيلد كردن كابل ورودي آنالوگ نقش بسيار مهم  در درست كار كردن موتور دارد. در  نكته مهم : 



 

 

كت سرو تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه  -تك خاورميانه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.   33910719تلفن( 
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

 9صفحه 

هاي ديگري كه ممكن است در م      د سرعت استفاده شوندپارامي 

مقدار  تعريف پارامي  

 تنظيم  
پيش تنظيمدر 

 كارخانه
 توضيحات

Parameter Definition Setting 

Value 
Default Value Explanation 

P005 Kps
ز    3000 ~ 1 گي 

Hz 
چه راهنما مراجعه كنيد 40  به دفي 

P006 Kis
ز    1000 ~ 1 گي 

ms 
چه راهنما مراجعه كنيد 20  به دفي 

P009 Kpp
ز    1000 ~ 1 گي 

(1/s) 
چه راهنما مراجعه كنيد 40  به دفي 

P021 Kdp
ز    100 ~ 0 گي 

% 
چه راهنما مراجعه كنيد 0  به دفي 

P025 چه راهنما مراجعه كنيد 0 5 ~ 0 نوع ورودي سرعت  به دفي 

P046 ز كامند آنالوگ  ~ 10 گي 

3000 

rpm/V 

چه راهنما مراجعه كنيد 300  به دفي 

P047 (1500-) تنظيم آفست ~  

1500 mV 
چه راهنما مراجعه كنيد 0  به دفي 

P048  براي معكوس كردن جهت حركت موتور 0 1 ~ 0 آنالوگجهت كامند 

P049 50 ~ 20 فيلي  كامند آنالوگ 

ms 
چه راهنما مراجعه كنيد 2  به دفي 

P050 چه راهنما مراجعه كنيد 0 2 ~ 0 پلاريته كامند آنالوگ  به دفي 

P051 0 1رده ناحيه م ~ 

13000 

mv 

چه راهنما مراجعه كنيد 0  به دفي 

P052 13000- ) 2رده ناحيه م 

~ 0 ) mV 
چه راهنما مراجعه كنيد 0  به دفي 

P076  سرعتJog 0 ~ 5000 

rpm 
  ( Jogد سرعت حركت در م 100

 ) حركت دست 

 -مدار شماتيك براي ورودي ولتاژ آنالوگ تك سيمه  
ended
 

single
 -مدار شماتيك براي ورودي ولتاژ آنالوگ تفاضل     به درايو :  - 

differential
 به درايو :  - 

  

لر ،    ز درايو و كني  لر ، كابل    در اين روش ، براي ارتباط بي  ز درايو و كني   سيمه 3در اين روش ، براي ارتباط بي 

 از كابل شيلد دار استفاده كنيد.  2كابل   
ً
 از كابل شيلد دار استفاده كنيد.    سيمه لازم است.  حتما

ً
 لازم است.  حتما



 

 

ز در اين        9و  8روش ، پي 
-، يعتز

AS
و     

AGND
 بهي  است براي كاهش نويز پذيري سيگنال ها ، از اين روش   در  

داخل كانكتور    
X

 استفاده كنيد.    به هم وصل ميشوند.   1

به وروديهاي ديجيتال استفاده ميكنيد، ممكن  مربوط 24vdcوصل ميكنيد از همان منبع تغذيه  8و  12اگر براي ولتاژ آنالوگ كه به پينهاي ورودي  نكته مهم:     

 استنويز شديدي روي ورودي آنالوگ بيافتد كه باعث اختلال شديد در كار موتور خواهد شد. 

 لذا از يك منبع تغذيه جداگانه براي ورودي آنالوگ استفاده كنيد. 

كت سر  تلفن(  -تك خاورميانه وتاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.   33910719
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

 10صفحه 

 و روش برطرف كردن آنها   MK2 -OMICRONمدل  ليست خطاهاي درايو سرو  

: زيادتر شدن سرعت از حد مجاز )   1آلارم   
SPEED

 
OVER
 ) 

ز  روش برطرف كردن خطا  دليل خطا دليل خطاروش يافي 
 رعايت شود.  توال  فاز در موتورهاي سرو

ً
سيمهاي   بايد حتما

W
, 

V
, 

U
اتصال   موتور را كه به درايو متصل  

W
, 

V
, 

U
 موتور   

با توجه به رنگ سيمهاي  
W

, 
V

, 
U
موتور، آنها رابه   

 ترمينال مربوط به همان سيم ببنديد. 

 اشتباه است.  شده چك كنيد. 

ز درايو را  هاي آنرا بنحوي تنظيم كنيد كه اورشوت كم شود.  گي  ز سرعت بصورت وضعيت فرمان دادن به درايو و پارامي   بالا رفي 

ي ودر م رِشوت (.  چك كنيد.  د سرعت ميتوانيد طول زمان شتاب گي   ِ  لحظه اي ) اوُ
 (   speed overshoot )   توقف را افزايش دهيد. 

  انكودر اشتباه است.  سيمهاي انكودر را كه به درايو متصل شده  نام سيگنال آنها، با توجه به رنگ سيمهاي انكودر و 
 سيم كسر

  چك كنيد.  سيمها را به محل صحيح شان متصل كنيد. 

: زيادتر شدن ولتاژ مدار ورودي اصل  درايو از حد مجاز  )   2آلارم   
VOLTAGE

-
OVER

 
CIRCUIT

 
MAIN
 ) 

ز  روش برطرف كردن خطا  دليل خطا دليل خطاروش يافي 

ولتاژ 
AC
  درايو 

ولتاژ  ورودي را متناسب با مشخصات فتز
AC
ولتاژ  ورودي را چك كنيد.  

AC
 ورودي به درايو  

 بيش از حد مجاز زياد شده است.   انتخاب كنيد. 

يك  و  تعمي  قطعات خراب. 
مقاومت ترمز الكي 

IGBT
يك  در را چك كنيد.  

 مدار مقاومت ترمز الكي 

 درايو از كار افتاده است.  است صدمه ديده يا اتصالات مدار آن قطع باشد. ممكن  

س  رتور را چك كنيد.  توقف موتور در واحد زمان -تعداد سيكلهاي حركت 
س  بار به اييز

  از بار به درايو نسبت اييز
 انرژي برگشت 

 را كاهش دهيد. 
ي و توقف را افزايش دهيد.   طول زمان شتابگي 

 در درايو كم كنيد. حد گشتاور را 
س  بار را كاهش دهيد. 

 اييز
 موتور و درايوي با توان بالاتر انتخاب كنيد. 

 خيل  زياد است.  

: زيادتر شدن خطاي موقعيت از حد مجاز  )  4آلارم    
DEVIATION

 
POSITION

 
EXCESS
 ) 

ز دليل خطا  روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 



 

 

 رعايت  توال  فاز در موتورهاي سرو
ً
بايد حتما

 شود. 
سيمهاي   

W
, 

V
, 

U
اتصال   موتور را كه به درايو متصل  

W
, 

V
, 

U
 موتور   

با توجه به رنگ سيمهاي  
W

, 
V

, 
U
موتور، آنها   

 رابه ترمينال مربوط به همان سيم ببنديد. 

 اشتباه است.  شده چك كنيد.  

انكودر را دوباره نصب كرده و نقطه صفر آنرا 

 بدقت
پالس  موقعيت 

Z
 نقطه صفر مرجع انكودر تغيي   انكودر را چك كنيد.  

 ميكند.    تنظيم كنيد. 

  انكودر اشتباه است.  سيمهاي انكودر را كه به درايو متصل شده   با توجه به رنگ سيمهاي انكودر و نام سيگنال آنها، 
 سيم كسر

  چك كنيد.   سيمها را به محل صحيح شان متصل كنيد. 

موتور قفل شده و امكان حركت  شافت موتور و اتصالات مكانيك  آنرا چك كنيد.   تعمي  قطعات. 

 ندارد. 

ونيك    فركانس پالس ورودي را كم كنيد. 
بكس الكي  يب گي   فركانس پالس ورودي به درايو فركانس پالس ورودي و ضز

ونيك  را كاهش دهيد. 
بكس الكي  يب گي   خيل  زياد است.  را چك كنيد.   ضز

ز لوپ  ز لوپ موقعيت خيل  كم است.  را چك كنيد.   P013و   P009پارامي    موقعيت را افزايش دهيد. گي   گي 

حد خطاي موقعيت خيل  كم  را چك كنيد.   P079پارامي    را افزايش دهيد.   P079پارامي  

 است. 
 گشتاور موتور را چك كنيد.   P066و   P065پارامي    حد گشتاور را افزايش دهيد. 

 را افزايش دهيد.  P040پارامي  
 گشتاور بار را كاهش دهيد. 

 موتور و درايوي با توان بالاتر انتخاب كنيد. 

  نيست.   
ز
 به اندازه كاف

 ( DRIVE INHIBITION ABNORMAL: منطق توقف درايو اشتباه است )  7آلارم    

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 

 در حالت معمول  بايد مدار 
CCWL

,  
CWL
  مدار  هر دو 

سيم كسر
CCWL

,  
CWL
 حد چپ و راست حركت موتور را چك كنيد.   

به 
GND
 CWL , CCWL را چك كنيد.   P097پارامي   وصل باشد. آنرا اصلاح كنيد.  

اگر از سيگنالهاي 
CCWL

,  
CWL
نم  خواهيد   

 كنيد.   3را   P097استفاده كنيد، پارامي  

 بطور همزمان قطع شده اند.  

كت سرو تلفن(  -تك خاورميانه تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.   33910719
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

 11صفحه 
 ( OVERFLOW OF POSITION DEVIATION COUNTER: زيادتر شدن كاني  خطاي موقعيت از حد مجاز )  8آلارم   

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
موتور قفل شده و امكان حركت  شافت موتور و اتصالات مكانيك  آنرا چك كنيد.  تعمي  قطعات. 

 ندارد. 

پالس ورودي به درايودرست  پالس ورودي را چك كنيد.  

 نيست. 

: اشكال در سيگنال انكودر )  9آلارم    
FAULT

 
SIGNAL

 
ENCODER
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
  انكودر اشتباه است.  سيمهاي انكودر را كه به درايو متصل شده  با توجه به رنگ سيمهاي انكودر و نام سيگنال آنها، 

 سيم كسر

  چك كنيد.  سيمها را به محل صحيح شان متصل كنيد. 

كابل انكودر يا كانكتور آنخراب  كابل و كانكتور انكودر را چك كنيد.  را تعويض كنيد.  كابل و كانكتور انكودر 

 است. 

مدل موتور براي درايو درستتعريف  را چك كنيد.   P002پارامي   را دوباره تنظيم كنيد.   P002پارامي  

 نشده است. 



 

 

 انكودر خراب است.  سيگنالهاي خروج   انكودر را چك كنيد.  تعويض انكودر. 

 ( IGBT MODULE FAULT ) مدار قدرت  IGBT  11آلارم : خطاي     

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
   سيمهاي اتصال  كرده را تعمي  يا تعويض كنيد. 

سيم كسر
W

, 
V

, 
U
اتصال كوتاه  از درايو تا موتور را چك كنيد.   

درخروج   
W

, 
V

, 
U
 

 درايو. 
  
استاتور درست است، و درايو هنوزاين اگر مقاومت عايق 

 آلارم را دارد، درايو خراب شده است. 
 درايو را تعويض كنيد. 

  سيم بندي موتور را چك كنيد. 
عايق سيم بندي موتور خراب  مقاومت عايق 

 شده. 

 درايو خراب شده است.  درايو را چك كنيد.  درايو را تعويض كنيد. 
 سيم ارت خوب نيست.  كنيد. ارت را چك   مسي  ارت را اصلاح كنيد. 

 نويز در مجاورت درايو منابع نويز را كه در نزديك  درايو است چك كنيد.  فيلي  مناسب روي مدار برق ورودي اضافه كنيد. 

 زياد است.   درايو را از منابع نويز دور كنيد. 

: خطاي اضافه جريان خروج   )  12آلارم    
CURRENT

-
OVER
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
   سيمهاي اتصال  كرده را تعمي  يا تعويض كنيد. 

سيم كسر
W

, 
V

, 
U
اتصال كوتاه  از درايو تا موتور را چك كنيد.   

درخروج   
W

, 
V

, 
U
 

 درايو. 
  سيم بندي موتور را چك كنيد.  موتور را تعويض كنيد. 

عايق سيم بندي موتور خراب  مقاومت عايق 

 شده. 
 درست است، و درايو هنوز اگر موتور 

 اين آلارم را دارد، درايو خراب شده است. 
 درايو را تعويض كنيد. 

 درايو خراب شده است.  درايو را چك كنيد. 

: خطاي اضافه بار موتور )  13آلارم    
LOAD

-
OVER
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
، را چك كنيد.  بار مكانيك   بار موتور را كاهش دهيد.   

 براي مدت زمان طولانز

بار درايو از حد مجاز ناميبيشي    موتور و درايو را قويي  انتخاب كنيد. 

 است. 

ز هاي درايو را كاهش دهيد.   بار -درايو -سيستم موتور هنگاميكه موتور در حال كار است نوسانات مكانيك  آنرا گي 

 ناپايدار است.  چك كنيد.  

ي ي  نرم  حركت موتور را هنگام استارت و استاپ چك كنيد.  توقف را افزايش دهيد.  - مدت زمان شتابگي  توقفخيل   -مدت زمان شتابگي 

 كم است. 

موقعيت پالس  انكودر را دوباره نصب كرده و نقطه صفر آنرا بدقت
Z
 نقطه صفر مرجع انكودر تغيي   انكودر را چك كنيد.  

 ميكند.   تنظيم كنيد. 

كت سروتاري    خ آخرين  تلفن(  -تك خاورميانه ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

  و ابعاد را ، بدون اطلاع قبل  دارد.   33910719
 سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

 12صفحه 

يك  )  14آلارم   
: زيادتر شدن بار از حد مجاز لحظه اي در مدار ترمز الكي 

POWER
 

PEAK
 

BRAKE
 

OF
 

OVERLOAD
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 

ولتاژ 
AC
  درايو 

ولتاژ  ورودي را متناسب با مشخصات فتز
AC
ولتاژ  ورودي را چك كنيد.  

AC
 ورودي به درايو  

 بيش از حد مجاز زياد شده است.   انتخاب كنيد. 

يك  و  تعمي  قطعات خراب. 
مقاومت ترمز الكي 

IGBT
يك  در كنيد. را چك   

 مدار مقاومت ترمز الكي 

 درايو از كار افتاده است.  ممكن است صدمه ديده يا اتصالات مدار آن قطع باشد.  



 

 

س  رتور را چك كنيد.  توقف موتور در واحد زمان -تعداد سيكلهاي حركت 
س  بار به اييز

  از بار به درايو نسبت اييز
 انرژي برگشت 

 را كاهش دهيد. 
ي و توقف را افزايش دهيد. طول زمان   شتابگي 

 حد گشتاور را در درايو كم كنيد. 
س  بار را كاهش دهيد. 

 اييز
 موتور و درايوي با توان بالاتر انتخاب كنيد. 

 خيل  زياد است.  

 ( ENCODER COUNTER ERROR: خطاي كاني  انكودر )  15آلارم    

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
  انكودر اشتباه است.  سيمهاي انكودر را كه به درايو متصل شده  با توجه به رنگ سيمهاي انكودر و نام سيگنال آنها، 

 سيم كسر

 سيمها را به محل صحيح شان متصل كنيد. 
 به شيلد كابل توجه كنيد. 

  چك كنيد. 

مسي  ارت و 
GND
ارت و  را اصلاح كنيد.  

GND
سيم ارت و  را چك كنيد.  

GND
 نيست.  خوب 

 نويز در مجاورت درايو منابع نويز را كه در نزديك  درايو است چك كنيد.  فيلي  مناسب روي مدار برق ورودي اضافه كنيد. 

 زياد است.   درايو را از منابع نويز دور كنيد. 

 تعداد پالس انكودر و تعداد قطب آنرا چك كنيد.  انكودر را تعويض كنيد. 

پالس 
Z
 انكودر را چك كنيد.  

همه ي پالس هاي انكودر ) 
Z

, 
B

, 
A
 ( را چك كنيد.  

 مشكل  در انكودر هست. 

: موتور بيش از حد داغ ميشود )  16آلارم    
HEAT

-
OVER

 
MOTOR
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
، بار مكانيك  را چك كنيد.  بار موتور را كاهش دهيد.   

 براي مدت زمان طولانز

ان اضافه شدن حرارت موتور را چك كنيد.  درايو را قويي  انتخاب كنيد. موتور و  ز بار موتور از حد مجاز ناميبيشي   مي 

 است. 

موقعيت پالس  انكودر را دوباره نصب كرده و نقطه صفر آنرا بدقت
Z
 نقطه صفر مرجع انكودر تغيي   انكودر را چك كنيد.  

 ميكند.   تنظيم كنيد. 

يك  ) : زيادتر  17آلارم   
ز در مدار ترمز الكي  شدن بار از حد مجاز ميانگي 

POWER
 

AVERAGE
 

BRAKE
 

OF
 

OVERLOAD
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 

ولتاژ 
AC
  درايو 

ولتاژ  ورودي را متناسب با مشخصات فتز
AC
ولتاژ  ورودي را چك كنيد.  

AC
 ورودي به درايو  

 مجاز زياد شده است. بيش از حد   انتخاب كنيد. 

س  رتور را چك كنيد.  توقف موتور در واحد زمان -تعداد سيكلهاي حركت 
س  بار به اييز

  از بار به درايو نسبت اييز
 انرژي برگشت 

 را كاهش دهيد. 
ي و توقف را افزايش دهيد.   طول زمان شتابگي 

 حد گشتاور را در درايو كم كنيد. 
س  بار را كاهش دهيد. 

 اييز
 درايوي با توان بالاتر انتخاب كنيد.  موتور و 

 خيل  زياد است.  

 ( IGBT MODULE OVER-LOAD ) درايو  IGBT  18آلارم : اضافه بار در     

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
، بار مكانيك  را چك كنيد.  بار موتور را كاهش دهيد.   

 براي مدت زمان طولانز

بار درايو از حد مجاز ناميبيشي   جريان درايو را چك كنيد.  قويي  انتخاب كنيد. موتور و درايو را 

 است. 

موقعيت پالس  انكودر را دوباره نصب كرده و نقطه صفر آنرا بدقت
Z
 نقطه صفر مرجع انكودر تغيي   انكودر را چك كنيد.  

 ميكند.   تنظيم كنيد. 

كت سروتاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و  تلفن(  -تك خاورميانه سيصد و نود و دو. ) سرر

33910719   



 

 

 13صفحه 

 ( EEPROM ERROR ) درايو CPU در بورد EEPROM  20آلارم : خطاي     

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
  در درايو را روشن و خاموش كنيد.  اگر درايو هنوز اين آلارم را دارد، خراب شده است. 

EEPROM
 آي س   

بورد   درايو را تعويض كنيد. 
CPU
 خراب شده است.  

: خطاي سخت افزاري مدار )  21آلارم    
ERROR

 
CIRCUIT

 
LOGIC
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
ل درايودر مدار   درايو را روشن و خاموش كنيد.  اگر درايو هنوز اين آلارم را دارد، خراب شده است.   كني 

 مشكل  هست.   درايو را تعويض كنيد. 

: خطا در مبدل آنالوگ به ديجيتال درايو )  23آلارم    
ERROR

 
CONVERSION

 
D

/
A
 ) 

ز دليل خطا روش برطرف كردن خطا  دليل خطا روش يافي 
سنسور جريان و كانكتور  بورد قدرت درايو را چك كنيد.  درايو را تعويض كنيد. 

 . آنخراب شده است

ل درايو را چك كنيد.  درايو را تعويض كنيد.  مبدل آنالوگ به ديجيتال و  بورد كني 

 تقويت كننده آنالوگ خراب شده. 

كت سرو تلفن(  -تك خاورميانه تاري    خ آخرين ويرايش : هفتم شهريور ماه يكهزار و سيصد و نود و دو. ) سرر

33910719   

  و ابعاد را ، 
 بدون اطلاع قبل  دارد. سازنده ، حق تغيي  مشخصات فتز

  14صفحه


